
【機械・ロボット科３年】 

課題研究 全方向移動ビークルの製作 
 

令和３年度、機械・ロボット科３年課題研究 全方向ビークル班３名では、昨

年より、全方向移動ビークルの製作に取り組んでいます。 

昨年は、車椅子の装置の改良を行いましたが、その中で車椅子の不便さを体験

しました。これらのことから、真横や斜めに移動できる全方向移動ビークルの製

作を考えました。操作は、ゲーム機の無線リモコンで行います。 


